g BACSA

_ WEIGHT QUALITY

CUESTIONARIO

A rellenar para establecer una oferta para un controlador de caudal o una bascula integradora

APLICACION: oottt e s ee s e se s e ese et st et seeseseeseesseseessresessreses e e sen e s eesae e ne st set et see et sesseseeseenessareseasrmernseneasanes
PRECISION: oo e e e st et st seeeeeeeeetseeseeaeesereses et re e een e ses e eeee et et set et sessesseseeneeseessenesssresraeensensen e raeae e snees

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

o Nombre Del Producto  .....ccieeiieiin i eee e e o Naturaleza = e
o Temperatura ambiente .. .....cccccviiiiiiiiiiiieiieeeeeee e

e Densidad e e e e e Humedad e
e Granulometria e e e o Comportamientd i e e e

CARACTERISTICAS DEL TRANSPORTADOR

© CUBAlMAKIMO oo ® " de puntos de

alimentacion e s
e Anchodelacinta e e e e o ANgUID dE artesa  ivvveeeeece e e
e Velocidaddelacinta  ...oocieciienee e s o Largodecinta L e e
o Entre-gjes e e e .

(Distancia entre el tambor de cabeza y el tambor de pié)
e Distancia entre las estaciones de rodillos  ........ccceeviiiiiveiniien e e,
o Jdeltamborde pié i s o Drodillo e

PERFIL DEL TRANSPORTADOR

e Horizontal
e Inclinado Angulo:
e Cdncavo
e Convexo
e Curvo

e Con carro vertedor

OooOooooan

e Otros

MODO DE TENSION DE LA CINTA

e Por tornillo |
e Porresorte E]
e Por contrapeso E]

NUMERO DE PUNTOS DE ALIMENTACION:
MODO DE ALIMENTACION:

CONEXION DE LA ELECTRONICA A UN SISTEMA INFORMATICO [
OTROS:

NB: En caso de transacciones comerciales, las caracteristicas del transportador se definen a
partir de los textos del Ministerio de Industria (consultar).
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ESPACIO | g ESPACIO
DISPONIBLE DISPONIBLE

Fecha:

EBACSA® ESTRUCTURA MECANICA « FX »

= weenr avaury BASTIDOR EN FORMA DE CASCO « C » Numero de plano
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